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Zintegrowane
Srodowisko
Symulacyjne

Zintegrowane S$rodowisko symulacyjne jest doskonatym rozwigzaniem dedykowanym do
prowadzenia szkolen dla operatoréw bezzatogowych systemow latajgcych. Symulator pozwala
na przeprowadzenie podstawowego szkolenia lotniczego w warunkach symulowanych bez
obaw o utrate platformy badz oczekiwanie na odpowiednie warunki pogodowe.

Srodowisko symulacyjne sktada sie z 3 podstawowych czesci:

1. GCS - naziemnej stacji kontroli.
2. Rozbudowanego silnika symulacji lotu i warunkéw pogodowych.
3. Autopilota badz programowego modutu reprezentujgcego logike automatycznego systemu sterowania.

W zaleznosci od wymagan uzytkownika, $srodowisko symulacyjne moze zosta¢ wyposazone W rzeczywisty
sprzetowy modut autopilota, badz prawa sterowania i algorytmy mogg zosta¢ zaimplementowane jako modut
software’owy. Mozliwosci symulacji misji $cisle zalezg od oprogramowania GCS, ktére w normalnych warunkach
uzywane jest do wykonywania misji rzeczywistych systemoéw BSL. Dzieki temu architektura srodowiska zapewnia
najwyzszy poziom integralnosci z rzeczywistymi procedurami wykonywania lotow.

Gtdéwne

funkcjonalnosci:
e sesje z uzyciem wielu platform jedocze$nie

e symulowanie wszystkich funkcjonalnosci

e symulacja wykonywania misji
e symulacja warunkéw pogodowych

e implementacja rzeczywistych lotnisk i lgdowisk

e symulacja procedur awaryjnych
e symulacja startu i lgdowania (systemy
spadochronowe]

oprogramowania GCS

wsparcie trybow automatycznego i recznego
sterowania lotem

implementacja platform klasycznych oraz VTOL
mozliwos¢ implementacji dowolnego rodzaju

i typu platformy



Wsparcie wielu platform
jednoczesnie.

Srodowisko symulacyjne pozwala na przeprowadzenie
lotdw z wykorzystaniem wiekszej ilosci platform
jednoczesnie. Catos$¢ symulacji odbywa sie poprzez
wykonywanie doktadnych obliczeh zaleznych od
charakteru danej platformy. W tym przypadku, dla
symulacji wykonywania lotdw przez wiele platform
niezbedne jest ukompletowanie systemu symulacji
o dodatkowe jednostki obliczeniowe pozwalajgce
na realizacje misji w najbardziej zblizonych do
rzeczywistosci warunkach.

W takiej strukturze, kazda z symulowanych platform
wykonuje lot w dedykowanym dla siebie silniku
symulacyjnym. Wszystkie dane telemetryczne sa
przekazywane do modutu GCSjakido dedykowanego

do kazdej z platform autopilota. Taka struktura
spieta w sie¢ pozwala na maksymalnie zblizone
do rzeczywistych warunkéw operowanie wieloma
platformami powietrznymi jednoczesnie przy uzyciu
zcentralizowanej stacji naziemnej GCS.

Implementacja
platform.

Silnik symulacyjny pozwala na implementacje platfor-
my wedtug potrzeb kohcowego uzytkownika. Model
platformy jest implementowany na podstawie rze-
czywistego profilu aerodynamicznego, parametrow

geometrycznych i masowych platformy.




Nowoczesne
systemy IT
dla sektora
wojskowego.
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